Protokol pro nastavovani pasivnich prevodnika ver. 1.0

Komunikace s pfevodnikem probiha na principu MASTER - SLAVE. Komunikac¢ni rychlost
je tovarné nastavena na 19200 Bd a nelze ji ménit. Parametry pfenosu jsou dany pevné a to
8bitl bez parity s jednim stop bitem (8/N/1).

Slave adresa je pevné nastavena na A a rovnéZ nelze zmenit

Ptikaz je predstavovan fetézcem ASCII znakl. Pokud dojde béhem vysilani fetézce k ¢asové
prodleve vétsi nez cca 2ms (predstavuje Cas vyslani Ctyi' znaki pii dané Bd rychlosti), je
pfijimaci buffer v pfevodniku vymazéan. Pfevodnik tak mliZze dostat nesrozumitelny fetézec, na
ktery neodpovi. K dekddovani fetézce dochéazi v ptevodniku vzdy po pfijeti znaku <CR>.

Struktura ptikazu je nasledujici:

<T> <funkce> <A> <pole parametri> <CR>

Vyznam jednotlivych znaki v fetézci piikazu
<T> uvozujici znak
<funkce> znak funkce
<A> znak adresy "A"
<pole parametri> vyznam je dan popisem jednotlivych funkci
<CR> znak CR hodnota 0Dy

Kazdy ptikaz vyvola odpovéd’ volaného pfevodniku. Vyjimku tvoii reset.
Retézec odpovédi ma tento tvar:

<A> <pole parametri> <CR>

Vyznam jednotlivych znakt v fetézci odpovedi
<A> znak adresy pfevodniku "A"
<pole parametri> vyznam je dan popisem jednotlivych funkci
<CR> znak CR hodnota 0Dy
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Popis jednotlivych funkci

Ofi I;Sff;ﬁ vyznam parametry

D cteni dat ASCII znak "1"

M ¢teni z paméti ctyfi ASCII znaky ptedstavujici hex zapis 16b adresy
pfevodniku cteného registru
. " 2 x ¢tyfi ASCII znaky predstavujici hex zapis

Z Z—aﬁlﬁm 16b adresy zapisovaného registru
pfevodniku a 16b zapisované hodnoty

R reset ASCII znak 1

Funkce D

Funkce D slouZi pro ¢teni hodnot vstupni veli¢iny (dat). Pfevod méfené veliiny je vyvolan
pozadavkem cteni dat.

Vystupni data jsou poskytovana v pevném formatu ve tvaru £XXX.XX (engineering unit).
Hodnota je vzdy zahajena znaménkem, pak nasleduje ¢islo, které je pfi mensich hodnotach
vstupu doplnéno zleva nulami tak, aby desetinna teka byla vzdy na stejném misté. Pocet
uvadénych desetinnych mist se 1i8i podle typu pfistroje a métené veliciny.

Struktura ptikazu je nasledujici:

TDA1<CR>

Po fadné provedeném piikazu nasleduje tato odpovéd’:

A<data><CR>

V ptipadé chyby ptichazi chybové hlaseni (viz. tabulka) nebo pfevodnik neodpovi viibec.
Ptikladem odpovédi mize byt napft.

A+025.36<CR>
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Funkce M

Funkce M slouZi pro ¢teni 16 bitové hodnoty z paméti EEPROM prevodniku. V této paméti
jsou na mistech danych tabulkou umisteny informace o nastaveni pfevodniku, vyrobni ¢islo,
datum kalibrace, poznamka a linearizacni data.

Funkce mé jen jeden parametr, tim je adresa cteného mista vyjadiend 16 bitovym ¢islem
adresy pamétového mista v hexa tvaru.

Struktura ptikazu pak je nasledujici:

TMA><16 bitova adresa ¢teného mista><CR>

Odpovéd’ po fadné provedeném piikazu je:

A<16 bitova adresa ¢teného mista><16 bitova hodnota><CR>

Zvlastni zapis predstavuje funkce M s 8 bitovym parametrem <10>. Takto definovany zapis
pak ve vystupu poskytuje misto 16 bitového vystupni hodnoty piimo fetézec 8 znakl z
pamét'ového mista pro poznamku. V odpovédi vSak neni uvedena Zadné adresa vystupnich
dat.

V ptipadé chyby ptichazi chybové hlaseni (viz. tabulka) nebo pfevodnik neodpovi viibec.

Opakem funkce M je funkce Z, kterd je ur¢ena pro zapis hodnot do pfislusnych mist v
EEPROM paméti pievodniku.

Piiklad 1: Vy¢teni hodnoty z paméti ¢. 002A (konfiguracni slovo).

wr Odpoved
Prikaz (data jsou zavisla na nastaveni)
TMAO002A<CR> A002A0002<CR>

Priklad 2: Vy¢teni hodnoty poznamky z prevodniku.

wr Odpoved
Prikaz (data jsou zavisla na nastaveni)
TMA10<CR> AKotell<CR>
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Funkce Z

Funkce Z slouzi pro zéapis 16 bitové hodnoty do paméti EEPROM pievodniku. V této paméti
jsou na mistech danych tabulkou umisteny informace o nastaveni pfevodniku, vyrobni ¢islo,
datum kalibrace, poznamka a linearizacni data.

Funkce mé dva parametry. Prvnim je adresa mista na které se bude provadét zapis a je
vyjadiend 16 bitovym ¢islem v hexa tvaru. Druhym parametrem je vlastni hodnota
zapisovanych dat, ktera je rovnéZ vyjadiena 16 bitovym ¢islem v hexa zépise.
Struktura piikazu je nasledujici:

TMA<16 bitova adresa mista zapisu><16 bitova hodnota zapisovanych dat><CR>
Odpovéd’ po fadné provedeném piikazu je:

A<16 bitova adresa mista zapisu><16 bitova zapsana hodnota><CR>

Ze zapisu je vidét, ze odpoved je stejna jako kdybychom provedli kontrolni ¢teni z daného
mista funkci M.

Zvlastni zapis predstavuje funkce Z s 8 bitovym parametrem <10>, ktery je pak nasledovan 1
az 8 znakovym fetézcem. Takto definovany piikaz je urcen pro zapis textu poznamky, ktery je
reprezentovan timto fetézcem. Pokud je spravné proveden je odpovédi OK. Pokud je uvedeny
fetézec delsi jak 8 znakd, prevodnik piikazu nerozumi, ned4 zadnou odpovéd’ a vynuluje
vstupni buffer.

Piiklad 1: Zapis hodnoty 0x0002 na pamét’ové misto 0x002A (konfiguracni slovo).

Piikaz deoyed (data jsou
zavisla na nastaveni)
TZA002A0002<CR> A002A0002<CR>

Priklad 2: Zapsani Fetézce poznamky "Kotell" do pfevodniku.

Piikaz deoyed (data jsou
zavisla na nastaveni)
TZA10Kotel I<CR> AOK<CR>

Zpét
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Funkce R

Funkce R slouzi pro vyvolani resetu. Uzite¢nost této funkce souvisi se zménami v nastaveni
pfevodniku, kdy vZzdy po zadané zméné se tato stava platnou az po provedeni resetu, a to bud’
vypnutim napéjeni na dobu cca 3s nebo volanim funkce R.

Struktura ptikazu je nasledujici:

TRAI1<CR>

Ptikaz nemd odpovéd'.

V ptipadé chyby ptichazi chybové hlaseni (viz. tabulka).
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Obsazeni paméti EEPROM

Pro zé&pis hodnoty i adresy piisluSné paméti je pouzita 16 bitova hodnota zapsana v
hexadecimdlnim tvaru.

Popis obsazeni paméti EEPROM prevodniku
Pamétové misto Vyznam obsahu Dostupnost
0000 . N
a2 0029 lineariza¢ni data
konfiguraéni slovo
0024 (viz. tabulka 1)
002B ofset vstupu Gteni i zapis
002C ofset vstupu pro Pt1000
002D mésic a rok kalibrace
002E minimum rozsahu
002F rozpéti rozsahu
0033 ¢islo typu pEI’StI‘Q]e (viz tab. 2)
a ¢islo SW o,
yrobni Cislo Jen Ctent
Vyro
0034, 0035 32 bitti ve formatu HEX

Hodnota ofsetu vstupu piedstavuje 16 bitové hexadecimdlni ¢islo v doplitkovém tvaru.
Miuzeme tak vyjadfit jak kladny tak i zaporny posuv o dany pocet digita.

Posuv o +1 digit tak vyjadiime ¢islem 0x0001,

posuv o -1 digit pak ¢islem OxFFFF
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Tabulka 1 - Vyznam bitii v konfiguraénim slové

Bitu Vyznam Popis hodnot
16 (MSB)
15
14
doba, . 8 bitil (16..9) predstavuje ¢islo "T"
13 opakovani L x
T vypottu ¢as je ur€en T*10ms
11 filtrované hodnoty pro T=0 je filtr vypnuty
10
9
8 3 bity ptfedstavuji ¢islo "m" ve vypoctovém vztahu
7 rad filtru Xt+1:(Xt+Xt_1+ . +Xt-m+l) / (m+l)
6 perioda vypoctu je urcena Cislem "T"
5
4 nema vyznam 0
3
) Kompbenzace 0 - 3W nebo komp. stud. konce
P 1 - 2W nebo bez komp. stud. konce
rozliSeni vstupniho
1 (LSB) zesilovace 0 - 15 bitd (pomalejsi pievod)
(souvisi s rychlosti 1 - 14 bith (rychlejsi prevod)
prevodu)
zpét




Protokol pro nastavovani pasivnich prevodnika ver. 1.0

Chybova hlaseni

Chybov¢ hlaseni ma tvar:

AAnR<cislo chyby><CR>

Cislo chyby Vyznam Ptiklad

1 syntakticky chybné zadany piikaz AAnRI1<CR>
2 hardwarova chyba pfistroje AAnR2<CR>
3 vstup zkratovan AAnR3<CR>
4 vstup rozpojen AAnR4<CR>
5 vstupni hodnota pod rozsahem AAnRS<CR>
6 vstupni hodnota nad rozsahem AAnR6<CR>

zpét
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